










일반적으로수술이라는치료행위는

개복수술을의미했습니다.



그런데 30여년전, 의료계에

최소침습수술이라는큰혁신이있었죠.









- 환부 접근의 어려움

- 오직 1개의 작업용 arm

- 부족한 자유도

- 엔드 툴 교체의 불편함

- Roll 모션의 불안정성

- 시야의 한계

내시경은사실 ‘진단’용 의료기기….



대한민국의

조기위암대상

수술건수변화

그럼에도불구하고, 내시경수술의성장세는명확합니다.







https://youtu.be/BRfS_liM7JE

https://youtu.be/BRfS_liM7JE
https://youtu.be/BRfS_liM7JE






- 숙련자도수술이어려운부위대상시연

- 내시경의 J turn 을유발하는지역, 높은천공율로내시경수술이어려운부위

- 30분정도의짧은트레이닝으로조기암수술이가능



J turn spot Left side spot

Right side spotBottom spot

https://youtu.be/A52FG9XPOCE

https://youtu.be/A52FG9XPOCE
https://youtu.be/A52FG9XPOCE
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Grippers_basic Fenestrated forceps Scissors Maryland dissector

Maryland dissector preciseIns Holder-Flex knife Ins Holder-Hook knife Ins Holder-Snare

Ins Holder-ESD knife Ins Holder-Clip Ins Holder-Basket Ins Holder-Triangle knife





Retractable grippers for colonoscopy



복잡한곡선형태의소화기관을진입해야하는내시경무절제수술
은복강경분야와달리 3배이상(180cm 이상) 길고유연한케이블
제어기술이필요함

휘어진경로내에서의유연케이블은동작과정에서높은마찰력과케이
블의인장(elongation)이발생하며, 실험실이아닌수술상황을고려할때
변수가가변적이기때문에 end effector의제어가매우어려움





누적 각도 720˚

세계 최장 200cm

로봇 직경 14mm

Tendon 0.3mm
Sheath   0.7mm



유연성 경로 가변성 사이즈(굵기) 사이즈 (길이) 타입 (예상)허가 등급

MASTER 하 하 22mm 150cm 로봇 플랫폼 3-4등급

ANUBIS 중 중 16mm 110cm 수동 기구 3-4등급

EndoSamurai 중 중 18mm 103cm 수동 기구 3-4등급

Viacath 중 하 16mm 90cm 로봇 플랫폼 3-4등급

DDES 하 중 22mm 55cm 수동 기구 3-4등급

RoSE Platform 상 상 14mm 200cm 탈착형 로봇 2등급

[Endo MASTER] [DDES] [Endo SAMURAI] [Viacath System]









Problem.
- 길어지는수술시간으로인해환자에게부담이증가됨
- 의료진피로도증가
- 전문인력의낭비





수십년간수작업으로수행되던내

시경채널용의료기기들의

삽입/추출자동화디바이스

- 수술시간감소

- 수술에필요한작업자감소

- 의료진편의성증대

- 병원수익증대

- 환자회전율개선





Polyp 유형 Detection rate (근사값)

All Polyp 43%

Non-obscured polyp 78%

Obscured polyp 23%

Problem.
- 주름으로인한용종미발견율
- 진단시간의증가
- 의료진숙련도의존성
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[ 클린룸외과수술실 ] [ 내시경진단및수술실 ]
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